Ostatecznie wzor (22.39) przyjmie postaé

b |
E_—mvc-k-i

5 mp (22.42)
2 i=1

wi

Wzér ten stanowi twierdzenie Koeniga:

Energia kinetyczna ukfadu punkt6éw materialnych jest réwna sumie energii
kinetycznej w ruchu postepowym i energii kinetycznej w ruchu wzglednym
dookota §rodka masy C uktadu.

22.3.2. Energia kinetyczna ciala sztywnego w ruchu postepowym
W ruchu postepowym ciata sztywnego wszystkie punkty majg takie same predko-
$ci. Energie kinetyczna mozemy wiec zapisaé nastepujacym wzorem
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Energia kinetyczna ciata sztywnego w ruchu postgpowym jest réwna poto-
wie iloczynu masy i kwadratu predkosci tego ciata.

22.3.3. Energia kinetyczna ciala sztywnego w ruchu obrotowym

W ruchu obrotowym ciata sztywnego dookota nieruchomej osi / warto$¢ predkosci
my$lowo wybranego elementu ciata dm wynosi v = rw, gdzie r jest odlegloscia
elementu od tej osi (rys. 22.8).
Energia kinetyczna rozpatrywanego elementu jest rowna
1
Ei= %vzdm = imzrzdm
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Rys. 22.8.
Opis predkosci elementu ciafa sztywnego w ruchu obrotowym

137



